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POHISATTED

1. Uldosa

1.1. Reeglina naidatakse tabelis kdik matkad, milliseid véimaldab jaama
teede areng.

1.2. Mitmete variantide olemasolul margitakse pohimatk tabelisse
esimesena.

1.3. Erijuhtumid vaenulike matkade kohta ja poorangute lukustamiseks
vdivad olla vajadusel lisatavad.

2. Vaenulikud matkad
Uldjuhtumid

2.1. Matkad, mis ei ole kontrollitavate po6rangute asendiga uhitatavad.
2.2. Vastuvotumatkad Uhele ja samale teele jaama vastaskorikutest.

2.3. Vastuvotumatk ja manoovrimatk Uhele ja samale teele
vastaskaorikutest.

2.4. Vastastikused manoovrimatkad uhele ja samale isoleeritud
poorangutevahelisele teele, olenemata selle pikkusest.

2.5. Kontrollitavate p6oérangute asendiga uhitatavad matkad

jaamakarikus:

- vastastikused - rongimatkad rongimatkadega, rongimatkad manddvri-
matkadega, manoovrimatkad manoovrimatkadega;

- samasuunalised - rongimatkad manoovrimatkadega.

Erijuntumid

2.6. Rongi- ja mandovriliiklus, mida teostatakse ebagabariitse piirkonna

vabaoleku kontrollimisega on vaenulikud rongi- ja manddvriliiklusega
selles piirkonnas foorini, mis on paigaldatud ebagabariitse isoleerluku
juurde.

3. Poodrangute lukustamine.

3.1. Poorangud jaamakodrikus, millised osalevad matkas, lukustatakse ja
kontrollitakse vastavas asendis.

3.2. P6orangud, mis ei osale matkas kuid on Uhises isoleerpiirkonnas matkas
osalevate poorangutega, lukustatakse:

a) Uksikpddrangud, millised ei kontrollita samaaegselt teistes matkades,
ukskdik millises asendis ja ei kontrollita;

b) Uksikpborangud, millised kontrollitakse samaaegselt teistes matkades-
vastavas asendis ja kontrollitakse;

3.3. Kontrollitavad p66rangud, mis on valjaspool valmistatava matka
kulgemist, margitakse ara tabelis "Pddrangute lukustamine, millised ei osale
matkas kuid on matkas kontrollitavad".

3.4. P6orangud, mis on vastuvotu-saateteedel, kontrollitakse ja
lukustatakse vastuvotu- ja saatematkades.

3.5. P6orangud, mis asuvad ebagabariitsetes piirkondades manddévrifooride
ees, milliste kaudu teostatakse manoovriliiklust mittetaieliku matka
kasutamisega, lukustatakse ebagabariitsele piirkonnale eelneva piirkonna
lukustusreleega.
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Liikluse suund

Poorangute lukus-
tamine,millised
ei osale matkas,

Ebagabariitsed piirkonnad

Kontroll vGetakse
maha poorangu

Liikluse suund
mooda podrangut

Poorangute lukus-

Ebagabariitsed piirkonnad

tamine,millised
ei osale matkas,
kuid on matkas
kontrollitavad

Nimetus

Konftroll voetakse
maha poorangu

asendi juures

Mmooda podrangut kuid on matkas Nimetus asendi juures
kontrollitavad

+12 +10

+10 +12
+1 +3
+3 +1
+7 +9
+9 +7
+2 6-8 SP

EBAGABARIITSED PIIRKONNAD JA POORANGUTE LUKUSTAMINE,
MILLISED ElI OSALE MATKAS, KUID ON MATKAS KONTROLLITAVAD.
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Pdormete, heitpdormete, heitsulgede ja Automaatse Matka sektsioonide nimetused, mille
pidurikingade nimetus, millel on tagasipéordumise | vabaolekut ja lahutamist kontrollitakse
automaatne tagasipoordumine viivitus auomaatse tagasipoordumisel

5HS 60sek 5-11SP

Poorangute ja heitesulgede automaatne tagastamine kaitseasendisse.
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FOORI NAIT
Jrk. Matka nimetus
B2 B3 BM1 BM2 BM3 BM4 BM5 M22 M12 M10 M3 A HA
Liikumine paarissuuna

1 | Uleandmine IIA teele 1., IIC, 5 teelt @ ) @

2 | Saatmine iile lIA tee 1., 1IC, 5 teelt @) @) @) O

3 | Uleandmine 3A teele 4., 3B teelt @ @

4 | Saatmine iile 3A tee 4., 3B teelt O @) @)

Liikumine paaritus suunas

5 | Vastuvétt Il teele o @ O

6 | Vastuvétt 1., 3, 4., ja 5. teele ® ® ® % )74
Markused:
1. Kutsesignaaliga varustatud foorid: "A". 4. Kui rong liigub paarissuunas Paldiski jaamastja hdivab piirkonna
2. Foor M101, M102 signaliseerib tavaliselt punase tulega. teljeloendurite ac6 ja ac8 vahal, signaliseerib foor M102 kuuvalgega.
3. Kui rong liigub paaritus suunas Paldiski jaama suunas ja hdivab piirkonna Kui rong vabastab piirkonna teljeloendurite ac6 ja ac8 vahe, signaliseerib
teljeloendurite ac5 ja ac7 vahel, signaliseerib foor M101 kuuvalgega. foor M102 punase naiduga .

Kui rong vabastab piirkonna teljeloendurite ac5 ja ac7 vahe, signaliseerib
foor M101 punase naiduga.
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RAUDTEEULESOIDUKOHA km 19,309
automaatsignalisatsiooni tootingimused

Raudteetlesdidukoha pikkus L=26,4m; Ly =27m

Teate aeg t=39,2 sek.

Auto min kiirus V, =8 km/h

Ekipaazi pikkus L=24m
Seadmete t66 aeg t=4 sek.

» c £ Lahenemispiirkond . Viivitus valgus- . . . . -
Suund | N Matka nimet S g E . - Teade Vlgntl.Js tkeate foori avamiseks . "S|gn.allselt3|oon| 3
uun r atka nimetus 2 £ Pikkus (m) Aeg signalisatsiooni andmiseks (s) Aeg (5) tootamise IoPp peale g
S = (s) |66 alustamiseks oo alltoodud piirkonna %
L S X |Anvutuslik |Faktiline Arvutuslik [Maaratud t;rig Arvutuslik |Magratud vabastamist =
E Valmistatud
— | 1. 5 A 1307 1717 | 51,5 | vastuvbtumatka 123 | 12 | — | — —
m Vastuvott 120 vorral AGP 9SP
< piirkonna
< hivamisel
o
o Saatmine le lIA tee
;’: (paigaltvotmine) Saatematka
- 2 5. teelt BM5, B2 valmistamisel
< ' 1. teelt BM1,B2| 50-90| 988 1062 | 44,5 lAt piirkonna 53 5
= IIC teelt BM2, B2 haivamisel
(ZD ) Saatmine ule 3A tee Saatematka
— (paigaltvétmine) Imistamisel
O | x 3. valmistamise
X | < 3B teelt gmz Sg 50-90 | 678 893 | 554 3At piirkonna 16,2 16 9SP
< 4. teelt ’ héivamisel
o
Saatmine Saatematka
4 (paigaltvotmine) valmistamisel
' IIAT teelt B2 468 | 29,5 vastava tee B2 | 97 10
3AT teelt B3 0-90 438 33,3 hoéivatuse korral B3 59 6
> M11 142 | 22,0 Matka M11 | 17,2 18
; M13 0-40 69 15,2 valmls:amlsel M13 | 24,0 24 5-11SP
- M15 12,0 oS ava M15 | 272 | 28
< ’ manddvrifoori ees
= isoleerpiirkonna
v 5. | Manoévrimatk M11 0-40 142 | 22,0 | haivatuse korral M11| 17,2 18 osP
>
9 M9
) 0-40 4 157 Matka M9 | 235 24 9Sp
z M17 32 |10;3 valmistamisel M17 | 28,9 29
<
=
leht
Paldiski rt]. ME2401 08




RAUDTEEULESOIDUKOHA km 18,092
automaatsignalisatsiooni tootingimused

Raudteetlesodidukoha pikkus E==H3m:tamv=42m- L=25,6m; Loy =26m
t=38,8 sek.
Auto min kiirus V, =8 km/h

Teate aeg +=32;5-sek

Ekipaazi pikkus L=24m
Seadmete t66 aeg t=4 sek.

_ :_(% (—E g Lahenemispiirkond Teade Viivitl_Js teate 1}2 g\::tgsgraligzis Signalisatsiooni §
Suund | Nr Matka nimetus 2 £ - Pikkus (m) Ae signalisatsiooni andmiseks (s) Ao TS to6tamise 16pp peale 3
N = (S)g t66 alustamiseks Foori 9(s) alitoodud piirkonna S
L S X |Anvutuslik |Faktiline Arvutuslik [Mégratud | (o | Arvutuslik | Magratud vabastamist =
E Rattapaariloendurite AC1 Rattapaariloendurite AC1 ja
v 1 Vastuvstmi 1293 1293 38,8 |ja AC3 vahelise piirkonna AC3 vaheline piirkond
< : astuvotmine A 120 | 4684 1084 | 325 héivamisel 0,0 00 | — | — — (rattapaariloendur AC3
< (rattapaariloendur AC1 tuvastab kogu rongi
o tuvastab rongi) koosseisu Uletamise)
Saatmine
(paigaltvdtmine)
lIA teelt B2
) 3A teelt B3 Saatematka Rattapaariloendurite acA ja
' valmistamisel L L L ac4 vaheline piirkond
2 Saatmine Gle lIA tee 90-120 1913396 11413366 4398,’48 3/9P piirkonna 0.0 0.0 (rattapaariloendur ac4
¢ 5. teelt BM5, B2 hdivamisel tuvastab kogu rongi
= 1. teelt BM1, B2 koosseisu lletamise)
< Il. teelt BM2, B2
=
0) Saatmine Ule 3A tee
z | @ 3B. teelt BM3, B3
O | x 4. teelt BM4, B3
r | <
<
o
Rattapaariloendurite ac6 Rattapaariloendurite acb6 ja
3. | Saatmine M102 0-40 70 15,27 |ja ac8 vahelise piirkonna - — |M102| 23,53 24 ac8 vaheline piirkond
(paigaltvdtmisel) hoivamisel (rattapaariloendur ac6 ja ac8
(rattapaariloendur ac6 tuvastab kogu rongi
tuvastab rongi) koosseisu Uletamise)
2 , , . , .
= Rattapaariloendurite ac5 Rattapaariloendurite ac5 ja
v | 4.| Vastuvdtmine M101 0-40 70 | 15,27 |jaac? vahelise piirkonna | | I M101| 23,53 24 ac? vaheline piirkond
< (paigaltvétmisel) héivamisel (rattapaariloendur ac5 ja ac7
< (rattapaariloendur ac5 tuvastab kogu rongi
o tuvastab rongi) koosseisu Uletamise)
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